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Kullamim

® Konstantynowska 79/81 95-200 Pabianice _ e .
« & tel/fax +48 42 2152383; 2270971 POLAND The MB-LI-4 modiili 4 adet sayiciya sahiptir. ( up counter ). Gelen pulse’leri
bagimsiz yapilandirilabilen sayicilar ile sayar. Sonuglar total pulse miktari

hittp: fwwews fif.com. pl_e-mail: fif @fif.com. pl veya faktor degeri ile carpilarak sunulur. ( range : 0 to ~4, 29 billion ) Her

PULSE SAYICI . sayiclya bagimsiz reset atilabilir. Sayicilar (Counter) maksimum seviyeye
4 KANALLI MB-LI-4 Hi geldigi zaman (overflow), otomatik resetlenir ve sifirdan sayma iglemine
MODBUS RTU GIKISLI devam eder. Ayrica modiil, pozitif /negatif sinyal ve yiikselen/ disen kenar
; o konfigiirasyonuna sahiptir.
GARANTI : Satinalma tarihi tibari ile 24 ay e _ o .

F&F garantisi altindadir. Fatura ibraz Ek olarak, sayici girigleri ( counter inputs ) dijital input olarak kullanilabilir.
edimes gerekmektedir. Lotfen, bayimiz Total deger, skalalandiriimig deger, tiim counter ayarlari, haberlesme ve veri

veya bizimle iletisime geginiz. o -
ayarlarinin tamami RS-485 portu ( MODBUS RTU Protokolii ) ile yapilabilir.
Govde uzerinde bulunan yesil led enerji gostergesini, sari led basarili veri

5908312598 6 transferini temsil eder.

Bu cihazt diger siiflandinimamis atiklarla birlikte ¢op kutusuna
atmayin! Bu iiriinde, atik elektrikl ve elektronik donanimiari ( WEEE) belirtilen,

\ﬁ/ ayirt edici sinfflandirma sembolii bulunmaktadir.Buna gore ilgil in gevreye Protocol parameters MODBUS RTU
)f_,l olan etkisini en aza indirgemek amagligeri dor

im veya parcalara ayirmak igin

Avrupa Direktifi 2002/96/ECye uyulmalidir. Daha ayrinti bilgi icin yetkiler ile E — 5

irtibat kurun. Ayrt edici sinflandirma islemine dahil edimeyen elektronik ommunication parameters

irinlr, tehlieli maddelerin varli sebebiyle gevreye ve insan saligna zarar Protocol MODBUS RTU
verme olasilig bulunmaktadr.

Operation mode SLAVE
Amag .
bit/s: 1200/2400/4800/9600/19200 /38400
PR R . " /57600 / 115200
Bu Pulse sayicl, harici cihazlar tarafindan iretilen AC/DC sinyalleri ( calisma Port settings Databits:8
dongiileri, pulse’leri ) saymak ve MODBUS RTU ( RS-485 ) protokolii ile veri factory settings) Parity: NONE / EVEN / ODD
aligverisi saglamak igin kullaniimaktadir. Startbits:1
Ozellikler Stop bits: 1/1.5/2
* Bagimsiz 4 adet sayici ( counter ) mevcuttur. Range of network addresses 1245 (1)
* AC/DC sinyaller ile galismaya uygun sayici giris (input ) tasarimi (factory settings) =
* Factor degeri ayarlama (a floating-pointvalue) 1:Input state I’e‘ading
* Ozel pulse ayari (pulse sayisi xfactor degeri) (0x01 - Read Coils)
* Trigger secimi — high veya low voltaj Command codes 3: Registers group reading

(0x03 - Read Holding Register)
6: Single register value setting (0x06) -
Write Single Register)

* Girig pulse’lerin yiikselen veya disen kenar ayarlamasi ( leading or trailing )

* Frekans filtresi : gelen pulse’lerin frekansini sinirlamaniza izin verir. Boylelikle,
girislerde olusabilecek parazitler engellenir.

* Enerji kesilmelerine karsin hafizali sayicilar

* Ayni girislerin dijital giris olarak kullanilmasina olanak saglar

Maximum frequency of queries |15Hz

S1- _2-

Communication registers Counters registers

address description function type atr address description command type atr
256 | Reading of current one and recording of new 8 | int | read 17-18 | Inl:input state. R18x256%+R17 03 | int | read
Reading of current one and recording of new 33-34 | In2:input state. R34x256°+R33 03 int | read
257 transmission rate: 0:1200 / 1:2400 / 2:4800 / 03 int read - N 5
3:9600 / 4:19200 / 5:38400 / 6:57600 / 06 write 49-50 | In3:input state. R50x256°+R49 03 int | read
7:115200 65-66 | In4: input state. R66x2562+R65 03 int | read
258 Reading of current one and recording of new 03 int read
parity value: 0:NONE / L:EVEN /2:0DD 06 | ™| write 19-20 | In1: rescaled value 03 | float| read
259 Readout of current one and recording of new 03 int read 21-22 | Inl:rescaled value - integer part 03 int | read
stop bits quantity: 0:1bit / 1:1,5bit / 2:2bits 06 in write
- T - In1: rescaled value — fraction part: 6 digits .
260 Factory settings: Enter 1. 06 int | write -
Ty setting: 23-24 | 0.000001 (250000 -> 0.25) 03 int | read
Note! Any change in communication parameters (transmission rate, quantity of stop bits,
parity) will be applied only after power restart. 31 | Inl:counter reset. Enter 0. 06 int | write
Module operation time [s] i 35-36 | In2: rescaled value 03 float | read
1024-1025 R1024x2567+R1024 03 int read : -
1026-1027] Serial number R1026x2562+R1027 03 | int | read 37-38 | In2: rescaled value - integer part 03 int | read
Production date: 5 bits —day, 4 bits — . In2: rescaled value — fraction part: 6 digits
1028 03 t d - i
month, 7 bits — year (without 2000) " rea 39-40 x0.000001 (250000 -> 0.25) 03 int | read
1029 Software version 03 int read - »
1030 Completion: 0~ Lo; 1~ Hi 03 int read 47 In2: counter reset. Enter 0. 06 int | write
1031-1035 Identifier: F& | F | MB | -4 | LI 03 int read 51-52 | In3:rescaled value 03 float | read
1039 Configuration jumper: 0 — open, 1 - closed 03 int read 53-54 | In3: rescaled value - integer part 03 int | read
The transducer does not support broadcast commands (address 0). In3: rescaled value — fraction part: 6 digits
55-56 03 int | read
x0.000001 (250000 -> 0.25)
. R 63 In3: counter reset. Enter 0. 06 int | write
Digital inputs registers
address description command type  atr 67-68 | In4:rescaled value 03 float | read
Input states reading 0/1 - 4 bits (e.g. 1001) : 69-70 | In4:rescaled value - integer part 03 int | read
O | order: | Ind | In3 ] 1n2 | In1 | o1 int | read
22 In1: input state 0/1 03 int read In4: rescaled value — fraction part: 6 digits N
71-72 03 int | read
32 In2: input state 0/1 03 int read x0.000001 (250000 -> 0.25)
48 In3: input state 0/1 03 int | read 79 In4: counter reset. Enter 0. 06 int | write
64 Ind: input state 0/1 03 int read
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Configuration registers

address description command type atr
512 | Inl: min. pulse time [ms]. Range 1+15000 03/06 int [ r/w
513 | Inl:logika. O: trailing edge; 1: leading edge 03/06 int [ r/w
514 In1: multiplier. Range 1+10000 03/06 int r/w
515 In1: divisor. Range 1+10000 03/06 int r/w
528 | In2: min. pulse time [ms]. Range 1+15000 03/06 int [ r/w
529 | In2:logic. O: trailing edge; 1: leading edge 03/06 int [ r/w
530 In2: multiplier. Range 1+10000 03/06 int r/w
531 In2: divisor. Range 1+10000 03/06 int r/w
544 | In3: min. pulse time [ms]. Range 1+15000 03/06 int [ r/w
545 | In3: logic. O: trailing edge; 1: leading edge 03/06 int [ r/w
546 In3: multiplier. Rang 1+10000 03/06 int r/w
547 In3: divisor. Range 1+10000 03/06 int r/w
560 | In4: min. pulse time [ms]. Range 1+15000 03/06 int [ r/w
561 | In4:logic. O: trailing edge; 1: leading edge 03/06 int [ r/w
562 In4: multiplier. Range 1+10000 03/06 int r/w
563 In4: divisor. Range 1+10000 03/06 int r/w

Setting of the factor for the rescaled value is the result of the multiplication
and division of the registers set values (e.g. registers R514 and R515 for In1)
Example:

factor of 2: multiplier = 2; divisor = 1 (2/1 =2)

factor of 1.68: multiplier = 168; divisor = 100 (168/100 = 1.68)

factor of 0.68: multiplier = 68; divisor = 100 (68/100 = 0.68)

Default values :
logic = 1; pulse duration = 5 ms; multiplier = 1; divisor =1

Sayici ve Digital input baglantisi

high voltaj ile tetikleme

low voltaj ile tetikleme

Kurulum

Genel Kurallar:

* Asiri gerilim koruyuculari ve parazit filtreleriyicilerin kullaniimasi 6nerilir. (6rn.
0P-230).

* Bagka cihazlar ile baglantilarda blendajli kablolarin kullanilmasi 6nerilir.

* Blendejli kablo kullanildiginda, kablonun bir ucundaki blendaji topraklayin.
Topraklama noktasini miimkiin oldugunca cihaza yakin tutun.

* Sinyal kablolarinin yiiksek ve orta gerilim hatlarindan uzak tutun.

* Modilu, yuksek gugla alicilar, elektromanyetik 6lgim cihazlari ve parazit
olusturabilecek diger cihazlardan uzak tutun.

Baglanti :

1. MODBUS haberlesme parametrelerini ve saydirma segeneklerini ayarlayin.

2. Dagitim kutusuna giden beslemeyi ayirin.
3. Modilu raya yerlestirin.
4.1 -3 nolu pinlere besleme baglantisini yapin.

5. 4-6 (RS-485 port) nolu pinlerden MASTER cihazin uygun pinlerine baglayin.

6. Segilen tetikleme segenegine gore ( High veya Low voltaj) kablolari sayici
giriglerine baglayin..
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Haberlesme Ayarlarinin resetlenmesi

Konfiglirasyon baglantisi modiiliin 6n kasasinin altinda yer alir. iki baglanti
noktasina yapilan atlama ile cihaz fabrika ayarlarini yiikler. Bunu yapmak igin éne
kapagi ¢cikarin ve iki baglanti noktasina jumper ile atlama yapin/yerlestirin. Sifirlama
tamamlandiginda jumper’i gikarin.

jumper

O™ =

Baglanti tamimlari ( IN/OUT)

" -
1 L I l 3 INL 7 10 IN3
IN2 8 1 IN4
4 6
com 12 9 12 com3/4
RS-485
A B
1-3 Besleme Uglari
4-6 RS-485 serial haberlesme portu
7-8 In1 ve In2 sayici girisleri
9 In1, In2 igin COM input (shared)
10-11 In3 and In4 sayici girisleri
12 In3, In4 igin COM input (shared)
-6-
Koruma

1. Input ve COM ile sistemin geri kalani arasinda galvanik izolasyon isolation
(min. 2.5kV)

2.Besleme uglari ile RS-485 hatlari arasinda galvanik izolasyon yok.

3. Gug ve haberlegsme girisleri agir akim korumasina sahiptir.( max. 60 VDC )

Uyan !

Girigi tetiklemek igin her durumda harici kontrol beslemesi gereklidir. Moddil guig
kaynagi bu amagla kullanilmasi durumunda, kontrol girisleri, gii¢ kaynagi ve
iletisim arasindaki galvanik ayrimin kaybolmasiyla olur

Teknik Ozellikler

Besleme Voltaji 9+30V DC
LI/DI Girig Sayisi 4
Sayici Giris Voltaji 160+265V AC/DC
Max. Sayma Frekenasi 100Hz
Max. Pulse Sayma 2132 (4.294.967.295)
Imput Devre Impedance >300kQ
Port RS-485
Haberlesme Protokolii Modbus RTU
Mod SLAVE

Haberlesme Parametreleri

rate —to set 1200+115200 bit/s
data bits 8
stop bits 1/15/2
parity bits EVEN / ODD / NONE
address 1+247
Gug Tuketimi 0.1wW
Calisma Sicakhig -20+50°C
Baglanti 2.5mm? screw terminals
Baglanti Sikma Torku 0.4Nm
Boyut 1 module (18 mm)
Montaj on TH-35 rail
Koruma Sinifi P20




